
 

 

  

  

① actieve gps antenne 
② MFD 
③ stuurautmaatbediening en instrumenten 
④ stuurautmaatbediening en instrumenten 
⑤ iTC-5 converter 
 

⑥ dieptegever 
⑦ windgever / masttopunit 
⑧ snelheidgever 
⑨ drive unit 
⑩ roerstandgever 
 

⑪ EV-1 kompas / heading sensor 
⑫ ACU koerscomputer 
⑬ 12-voltvoeding 
⑭ passieve GPS-anttene 
⑮ marifoon 
 

⑯ AIS 
⑰ VHF-antenne 
⑱ evt. naar VHf voor gebruik VHF-
antenne indien geen eigen VHF-antenne 
⑲ naar min of aarde 

 

Een goed werkend STng-netwerk: 
• 12V (voeding) 
• 60ohm (= 2 eindweerstanden) 

• álle blauwe aansluitingen vol 
• lengte backbonekabel (bl-zw) max. 180m 
• witte aansluitingen mogen leeg zijn 
• lengte spurkabel (w-zw) zo kort mogelijk, max. 5m 



 

 

 

  

RAYNET NETWERK 
① Sonar Blackbox 
② Raynet netwerk 
③ Raynet HS5 Netwerk Switch  
④ Quantum™ Radar 
⑤ Multifunctie Display 
⑥ Transducer 
⑦ Evolution ACU 
⑧ Seatalk NG  netwerk  
⑨ Evolution EV-1 
⑩ P70r Bediening 
⑪ WiFi Dataverbinding 
⑫ CAM200IP Camera 
⑬ CAM100 Camera 

Een goed werkend STng-netwerk: 
1. 12V (voeding) 
2. 60ohm (= 2 eindweerstanden) 
3. álle blauwe aansluitingen vol 

4. lengte backbonekabel (bl-zw) max. 180m 
5. witte aansluitingen mogen leeg zijn 
6. lengte spurkabel (w-zw) zo kort mogelijk, max. 5m 



 

 
 

SEATALK 1 - SEATALK NG CONVERSIE 
① ST40 / ST60 / ST60+ / i40 instrument 
② Classic C-serie display 
③ RS130 GPS antenne #E32153 
④ Doorvoertransducers 
⑤ Seatalk 1 - Seatalk NG converter #E22158 / #R52131 
⑥ Seatalk 1 spur cable #A06073 
⑦ Seatalk 1 3-wegverbinding #D244 



 

 

  

Bestaande voeding op STclassic loskoppelen 

①

① ST-instrumenten alleen verbinden met data (_G_+_Z_), 
aparte 12V- voeding niet aansluiten, voeding via seatalkNG 

② ST6000/7000 voeding + data direct vanaf koerscomputer  
 

② 

③ STclassic-netwerk kleuren bedrading: 
-R- + -G-+ -Z-  = voeding + data, -R- +-Z- = voeding,  G- +-Z- = data 
 

④ STclassic+STng max. 1 voeding; bij voorkeur nieuwe STng-
netwerk voeden, alleen data vanaf STclassic (zie tekening) 
 

③ 

④  


